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L'invention ' concerne un systeme de fixation d'un capteur dinformations en 
regard et a distance d'entrefer du codeur d'un roulement, un capteur destine a 
etre fixe a un tel systeme, un ensennble forme . par le systeme de fixation et le 
capteur associe, ainsi qu'un roulement equipe d'un tel ensemble. 

5 

De tels roulements, lorsqu'ils sont equipes d'un capteur de vitesse de rotation, 
de position angulaire et/ou de sens de rotation, peuvent notamment etre 
employes pour les roues de vehicules automobiles qui sont pourvus de systeme 
anti-blocage desdites roues. En effet, les informations sont alors utilisees par un 
10 calculateur d'assistance au freinage. 

Un des problemes qui se pose avec de tels roulements concerne la fixation du 
capteur en regard et a distance d'entrefer du codeur generant les impulsions, 
qu'il doit detecter. En effet, notamment dans les technologies de detection de 
15 type magnetique, le controle de Tentrefer commande directement la qualite du 
signal detecte. . . * 

On connaTt, par exemple du document EP-0 743 526, Tintegration d'un gapteur 
dans un connecteur detachable, ledit connecteur etant destine a §tre/(^spos§ 
20 dans un logement pr6vu dans un capot associe au roulement 

Ce type de solution pr^sente de nombreux inconvenients. En effet, la position 
relative du capteur par rapport au codeur. et done le controle de Tentrefer, 
depend des tolerances de fabrication respectivement du connecteur et du 
25 logement ainsi que du positionnement relatif de ces deux elements. Or, 
, . notamment dans le cadre d'une application de securite telle que Tassistance au 

freinage, les tolerances mecaniques ne permettent pas d'assurer une precision 
suffisante pour le controle de Tentrefer. . 

30 En outre, le connecteur etant detachable, la fiabiiite de la fixation, en particulier 
dans un environnement severe tel que celui des roues de vehicule automobile, 
ne peut pas etre garantie, notamment en cas de choc. 
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Par ailleurs, le capot comprenant un logement dans lequel le connecteur est 
dispose, les fonctions d'etancheite et de protection du codeur sont assurees par 
le capot avec une fiabilite insuffisante. 

En outre, la solution exposee ci-dessus necessite d'adapter les dimensions de 
Tensemble capot / connecteur / capteur a chaque dimension de roulement, ce 
qui va a rencontre des contraintes de normalisation qui sont presentes dans 
rindustrie automobile. 

L'invention vise a resoudre ces inconvenients en proposant notamment un 
systeme de fixation d'un capteur sur un roulement qui integre, en une seule 
piece, les fonctions fixation et connexion electrique dudit capteur, et ce en 
assurant une etancheite optimale et une standardisation des moyens de fixation 
et de connexion ainsi que du capteur pour un ensemble de dimensions de 
roulements. 

A cet effet, et selon un premier aspect, {'invention propose un systeme de 
fixation d'un capteur d'informations en regard et a distance d'entrefer du codeur 
d'un roulement, ledit systeme comprenant un capot destine a etre associe ^ une 
bague dudit roulement en recouvrant au moins partiellement le codeur, dans 
lequel, en combinaison, le capot comprend au moins un dispositif de fixation du 
capteur sur la face interne dudit capot et un dispositif de connexion electrique 
dudit capteur avec une unite destinee a traiter les informations detectees, ledit 
dispositif de connexion comprenant des moyens internes de connexion agences 
pour interagir avec des moyens complementaires de connexion prevus sur le 
capteur, et, connectes aux dits moyens internes, des moyens externes de 
connexion agences pour permettre la lecture des informations detectees, 

Selon urt deuxieme aspect, l'invention propose un capteur destine a etre fixe sur 
le capot d'un tel systeme de fixation, ledit capteur comprenant des moyens 
complementaires de connexion- electrique destines, une fois le capteur fixe sur 
le capot, a coopereravec les-moyens internes de connexion electrique du capot, 
de sorte a etablir la connexion entre ledit capteur et I'unite par I'intermediaire 
des moyens externes de connexion. 
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Selon un troisieme aspect, Tinvention propose un ensemble comprenant un tel 
systeme de fixation et, fixe et connecte sur le capot dudit systeme, un tel 
capteur. 

Selon un quatrieme aspect, Tinvention propose . un roulement du type 
comprenant une bague fixe, une bague tournante et des corps roulants 
disposes entre lesdites bagues, dans lequel un codeur generateur d'impulsions 
est associe a la bague tournante, ledit roulement etant caracterise en ce qu'il est 
10 equipe d'un tel ensemble, le capot dudit ensemble etant associe a la bague fixe. 

D'autres objets et avantages de invention apparaTtront au cours de la 
description qui suit, faite en reference aux dessins annexes, dans lesquelsj:: 

15 - les figures 1 et 2 sont des vues en perspective respectivement de face et 
d'arriere d'un systeme de fixation, suivant un mode de realisation ; 

- la figure 3 est une vue partielle de la figure 1 montrant le capteur ffxe|sur le 
capot de sorte a former un ensemble selon un mode de realisation ; ^ 

20 - - - • 

- la figure 4 est une vue-analogue a la figure 3 montrant I'ensemble selon un 
, autre mode de realisation ; 

- la figure 5 est une vue en perspective de face d'un systeme de fixation 
25 suivant un autre mode de realisation, ladite figure montrant egalement le 

capteur avant sa fixation sur le capot ; 

- la figure 6 est une vue en coupe partielle de la figure 5 selon un plan radial 
coupant le dispositif de fixation, le capteur etant fixe sur le capot ; 

30 * . ' 

- la figure 7 est une. vue analogue a la figure 6, montrant un autre mode de 
realisation de la fixation du capteur dans le systeme de fixation ; * 
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- la figure 8 est un schema en coupe montrant un mode de realisation du 
dispositif de connexion du systeme de fixation ainsi que des moyens 
complementaires de connexion du capteur ; 

5 - la figure 9 est un schema analogue a la figure 8, selon un autre mode de 
realisation du dispositif de connexion et du capteur ; 

- la figure 10 est une vue en perspective de face d'un systeme de fixation, 
selon un mode de realisation ; 

10 

- la figure 1 1 est une vue en coupe longitudinale de la figure 10, selon un plan 
radial coupant le dispositif de fixation ; 

- la figure 12 est une vue en coupe longitudinale d'un roulement selon un 
15 mode de realisation. 

En relation avec les figures, on decrit un systeme de fixation d'un capteur 
d'informations 1 en regard et a distance d'entrefer du codeur 2 d'un roulement, 
ledit systeme comprenant un capot 3 destine a §tre associe a une bague 4 dudit 
20 roulement 

• Dans les modes de realisation representes, le capot 3 est forme d'une piece 
annulaire comprenant un disque radial 3a et une jupe cylindrique axiale 3b qui 
est prolongee par une portee cylindrique axiale 3c d'emmanchement du 

25 systeme sur la bague 4 du roulement 

Dans la description, les termes « exteme » et « interne » sont definis par rapport 
aux cotes du capot 3 respectivement oppose et en regard du roulement lorsque 
ledit capot est monte sur ledit roulement, le terme « axial » est defini par rapport 

• 30 a un plan parallele a Taxe de rotation du roulement, le terme « radial » est defini 

par rapport a un plan perpendiculaire a cet axe de rotation. 

Le capot 3 est agence pour recduvrir au moins partiellement le codeur 2 de 
sorte a assurer une fonction de protection de celui~ci, notamfnent vis a vis des 
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projections d'eau et de . boue pouvant intervenir dans une application du 
roulement pour la rotation d'une roue de vehicule automobile. 

En relation avec les figures 1 a 9, on decrit des systemes de fixation 
.5 comprenant un dispositif de fixation du capteur 1 sur la face interne du capot 3 
et un dispositif de connexion electrique dudit capteur avec une unite (non 
representee) destinee a trailer les informations detectees. Le dispositif de 
connexion comprend des moyens internes de connexion agences pour interagir 
avec des moyens complementaires de connexion prevus sur le capteur 1, et, 
10 connectes aux dits moyens internes, des moyens externes de connexion 

agences pour permettre la lecture des informations detectees. - v 

Ainsi, le systeme de fixation integre, en une seule piece, d'une part les moyens 

de fixation du capteur et d'autre part les moyens de connexion electrique, ce qui . ^-^-.^^ 

15 permet de resoudre les problemes de Tart anterieur qui sont lies a Tutilisation de > 
d.eux elements interagissant mecaniquement entre eux. 

En outre, le capot 3 peut etre obtenu facilement et pour un cout;ilimite, par v 

exemple par moulage plastique. l-H^V 

20 • 

Sur les figures 1 a 4 est represents un systeme de fixation dans lequel le disque 
3a est plein, ce qui correspond typiquement a un systeme de fixation pour roue 
non-motrice d'un vehicule, automobile, alors que sur les figures 5 a 7, le disque 
3b comprend un alesage central agence pour permettre le passage d'un bo! de 
25 transmission d'une roue motrice, . . 

Sur les figures 1 a 3, le dispositif de fixation est prevu sur la face interne du 
disque 3a de sorte a permettre une lecture faciale des informations. Le dispositif 
de fixation comprend une plaque support 5 associee au disque 3a, ladite plaque 
30 portant quatre languettes axiales 6-9 formant entre elles un logement ouvert 10 
dont la taille est agencee pour recevoir le capteur 1 . A cet effet, deux languettes 
opposees 6, 7 sont elastiques et agencees pour permettre le clipsage du 
capteur 1 a Tinterieur dudit logement. En yariante, la plaque 5 et les languettes 
6-9 peuvept etre moulees en une seule piece avec le disque 3a. 
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Sur la figure 2 sont represehtes les moyens externes dte connexion qui 
comprennent un connecteur 1 1 prevu sur la face externe du disque 3a, ledit 
connecteur etant par exemple moule sur ladite face externe de sorte a ne pas 
5 alterer Tetancheite conferee par le capot 3. 

Le connecteur 1 1 est agence pour recevoir, de fagon reversible, une prise de 
Tunite destinee a traiter les informations detectees. A cet effet, le connecteur 11 
comprend un logement 11a dans lequel sont prevues des broches de connexion 
10 - 1 1b qui sont reliees electriquennent aux moyens internes de connexion. 

Le systeme de fixation permet done d'une part de detecter les informations du 
cote interne du capot 3 et d'autre part de rendre accessible ces informations du 
cote externe du capot 3. Cette realisation est particulierement avantageuse en 
15 ce qu'elle permet de linriiter les contraintes d'Integration du capteur 1 tout en 
assurant une etancheite optimale entre I'interieur et Text^rieur du roulement. 

Sur la figure 3 est represente un capteur 1 fixe au systeme de fixation de la 
figure 1. Le capteur 1 comprend des moyens complementaires de connexion 
20 . electrique destines, une fois le capteur 1 fixe sur le capot 3, a cooperer avec les 
moyens internes de connexion electrique du capot 3, de sorte a etablir la 
connexion entre ledit capteur et Tunite par Tintermediiaire des moyens externes 
de connexion. 

25 Le capteur 1 comprend un corps en materiau plastique, de forme 
. parallelepipedique, dans lesquels les moyens de detection 33 sont surmoules 
avec les moyens complementaires de connexion saillant dudit corps. 

Sur la figure 3, les moyens complementaires de connexion sont formes de deux 
30 pattes 13, 14 destinees, lors de la fixation du capteur 1 sur le capot 3. a venir 
^ s'engager chacune dans deux connecteurs 15, 16 eh forme de U dont la base 

est associee sur la face interne du capot 3 et dont les deux branches sont 
- : agencees pour recevoir et connecter respectivement une patte de connexion 13, 

14. Cette realisation perrnet en outre, du fait de Tintroductibn e*n force de;s pattes 
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13, 14 dans ies connecteurs 15, 16, d'ameliorer la fixation du capteur 1 dans le 
. logement 10.. En variante, Ies connecteurs 15, 16 peuvent etre partiellement 
enrobes par le plastique du capotrS de sorte a Ies proteger de la pollution 
exterieure. 

En relation avec la figure 4, on decrit un autre mode de realisation du systeme 
de fixation dans lequel Ies moyens de fixation connprennent deux glissieres 17, 
18 destinees a cooperer avec des formes complementaires prevues sur le 
capteur 1 , a savoir Ies bords opposes dudit capteur qui est analogue a celui 

10 represents sur la figure 3. Les moyens internes de connexion comprennent 
egalement des connecteurs 15, 16 en forme de U qui sont couches de sorte a 
assurer la reception des pattes 13, 14 lors de la translation du capteur 1 dans 
les glissieres 17, 18. En outre, dans le mode de realisation de laifigure 4, le . 
dispositif de fixation est associe a la face interne de la jupe 3b^de sorte a 

15 permettre une lecture radiale des informations. ' - 

En relation avec les figures 5 a 7, on decrit la fixation d'un capteur 1 analogue a 
celul decrit precedemriient dans un systeme de fixation comprenant des moyens 
externes de connexion formes d'un fil 19 surmoulS dans le capot '3,%:rextremjt6 
.20 dudit fil oppos6e aux moyens internes de connexion etant pourvue d'un 
connecteur 20. Cette realisation, du fait du surmoulage, permet egalement de 
rendre accessible les informations sur la face externe du capot 3 tout en 
n'alterant pas Tetancheite dudit capot. 

25 ; Sur les figures 5 et.6, le dispositif de fixation est prevu sur la face interne du 
disque 3a de sorte a permettre une lecture faciale des informations, alors que 
sur la figure 7, le dispositif de fixation est prevu sur la face interne de la jupe 3b 
de sorte a permettre une lecture radiale des informations. 

30 De m§me que dans le mode de realisation precedent, le dispositif de fixation 
comprend un logement 10 dans lequel le capteur 1 est insere par coulissement 
de sorte a assurer sa fixation et sa connexion aux moyens externes de 
connexion. Sur la figure 5, (es deux glissieres 17,, 18 sont partiellement reliees 
entre elles de sorte a former une paroi 21 fermant partiellement le logement 10. 
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Sur la figure 8, sont representes des moyens internes de connexion comprenant 
deux contacteurs 22 montes en translation par Tintermediaire d'un ressort 23, 
respectivement dans un logem^nt 24 prevu dans la face interne de la jupe 3b. 
5 Ainsi, sous Taction de la fixation du capteur 1, les contacteurs 22 passent d'une 
position de repos dans laquelle le contacteur 22 obture le logement 24 a une 
position de connexion. Cette realisation permet d'ameliorer d'une part 
retancheit§ au niveau des contacteurs 22 et d'autre part le contact electrique 
entre le capteur 1 et les moyens internes de connexion. 

10 * ' • ^ 

Les moyens complementaires de connexion sont formes de deux plaques 25 
destinees, lors de la fixation du capteur 1 sur le capot 3, a venir en appui 
chacune sur un contacteur 22. A cet effet, les plaques 25 sont surmoulees dans 
le corps du capteur 1 de sorte a etre associees a lui et a laisser une de leurs 

15 faces libre. ' 

Sur la figure 9 est represents un capteur 1 dont le corps est pourvu d'un joint 
torique 26 de sorte a assurer une etancheite lorsque le capteur 1 est dispose 
dans le logement 1 0 du dispositif de fixation. 

20 

Dans les realisations des figures 8 et 9, les moyens externes de connexion sont 
formes d'un connecteur 11 dont les broches 11b sont reliees par un fil 27 aux 
moyens internes de connexion. 

25 Sur les figures 10 et 11 est represents un systeme de fixation comprenant deux 
dispositifs de fixation qui sont prevus respectivement sur la face interne du 
disque 3a et sur la face interne de la jupe 3b, le dispositif de connexion etant 
agence pour permettre la connexion du capteur 1 dispose dans Tun ou dans 
Tautre des dispositifs de fixation. 

30 ' ' ■ '■ ' ' ' - ^ ' 

Cette realisation, en prSvoyant deux logements 10 disposes 
perpendiculairement Tun par rapport a I'autre, permet de prevoii^ une lecture 
faciale et une lecture radiale des informations, le choix ehtre ces deux modes de 
lecture etant realise lors de la fixation du capteur 1 sur le systeme. 
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Dans le mode de realisation represente, chacun des moyens de fixation 
comprend deux glissieres 17, 18 pourvues chacune d'une languette elastique 28 
munie d'une saillie 28a au voisinage de son extremite, lesdites languettes etant 
5 destinees, en fin de glissement du capteur 1 , a permettre son clipsage. 

Sur la figure 12 est represente un roulement du type comprenant une bague 
exterieure fixe 4, une bague interieure tournante 29. forme d'une fusee de roue 
non-motrice d'un vehicule automobile, et des corps roulants 30 disposes entre 
10 lesdites bagues, dans lequel un codeur 2 generateur d'impulsions est associe a 

la bague tournante 29. Le roulement est equips d'un ensemble comprenant un ^ 
systeme de fixation et un capteur 1 , le capot 3 dudit ensemble etant associe a la ^ 
bague fixe 4 qui est emmanchee dans I'alesage d'une structure fixe ^ 

15 Le codeur 2 est forme d'un anneau magnetique multipolaire sur lequel est 
aimantee une pluralite de paires de poles Nord et Sud equireparties, ledit 
codeur etant associ6 a la bague interieure 29 par Tintermediaire d'une armature -^^ 
. 32 qui est emmanchee sur ladite bague. 5?- 

20 Dans un exemple particulier, le capteur 1 comprend des elements sensibles 33 
qui, sent choisis dans le groupe comprenant les sondes a effet Hall, les 
magnetoresistances, les magnetoresistances geantes, iesdits elements etant 
surmoules dans le capteur 1 avec les moyens electroniques 12 adequats, 

^ 25 En variante, 11 est egalement possible d'utiliser une technologie de type optique 
en prevoyant un codeur 2 forme d'une cible en metal ou en yerre sur laquelle 
des motifs sont graves, et des- elements sensibles 33 formes de detecteurs 
optiques. - 

30 Dans ces deux cas, il est alors connu de traiter les informations detectees par le 
capteur 1 de sorte a en deduire notamment la vitesse de rotation, la position 
. angulaire.et/ou le sens de rotation de la bague interieure 29 par rapport a la 
bague exterieure 4. c'est-a-dire de la roue par rapport au sol. 
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Le roulement selon hnvention est done parfaitement etancheifie par la presence 
du capot 3, ce qui permet notamment de proteger le codeur 2 de la pollution. 
Par ailleurs, la fixation du capteur 1 en regard et a distance d'entrefer du codeur 
2 est assuree de fagon particulierement fiable. En outre, seul la dinnension du 
capot 3 doit etre adaptee a la dimension du roulement, le capteur 1 ainsl que les 
dispositifs de fixation et de connexion pouvant demeurer identiques. 
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. REVENDICATIONS 

1. : Systeme de fixation d'un capteur d'informations (1) en regard et a distance 
d'entrefer du codeur (2) d'un roulement, ledit systenne comprenant un capot (3) 
5 destine a etre associe a une bague (4) dudit roulement en recouvrant au moins 
partiellement le codeur (2), caracterise en ce que, en combinaison, le capot (3) 
connprend au moins un dispositif de fixation du capteur (1) sur la face Interne 
dudit capot et un dispositif de connexion electrique dudit capteur avec une unlt6 
destinee a traiter les informations detectees, ledit dispositif de connexion 
10 comprenant des moyens internes de connexion agences pour interagir avec des 
moyens complementaires de connexion prevus sur le capteur (1), et, connectes 
aux dits moyens internes, des moyens externes de connexion agences pour 4 
permettre la lecture des informations detectees. 

15 2. Systeme selon la revendication 1, caracterise en ce que le capot (3) est \ 
forme d'une piece annulaire comprenant un disque radial (3a) et une jupe 
cylindrlque axiale (3b) qui est prolongee par une portee cylindrique axiale (3c) 
d'emmanchement dudit systeme sur la bague (4) du roulement. 

20 3. Systeme selon la revendication 2, caracterise en ce que le disque (3a) 
comprend un alesage central. 

4. Systeme selon la revendication 2 ou 3, caracterise en ce qu'un dispositif de 
fixation est prevu sur la face interne du disque (3a) ou sur la face interne de la 

25 jupe (3b). 

5. Systeme selon la revendication 2 ou 3, caracterise en ce que deux 
dispositifs de fixation sont prevus respectivement sur la face interne du disque 
(3a) et sur la face interne de la jupe (3b), le dispositif de connexion etant agence 

30 pour permettre la connexion du capteur (1) dispose dans Tun ou dans Tautre 
des dispositifs de fixation. 



6. Systeme selon Tune quelconque des revendication s 1 a 5, caracterise en ce 
que le dispositif de fixation comprend un logement (10) dans lequel te capteur 
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(1) est destine a etre fixe, ledit iogement etant pourvu de moyens de fixation 
dud it capteur. ^ 

7. Systeme salon la revendicSation 6, caracterise en ce que les moyens de 
fixation comprennent deux languettes elastiques (6, 7) agencees pour permettre 
le clipsage du capteur (1 ) a Unterieur du Iogement (10). 

8. Systeme selon la revendication 6, caracterise en ce que les moyens de 
fixation comprennent deux glissieres (17, 18) destinees a cooperer avec des 
formes compiementaires prevues sur le capteur (1 ). 

9. Systeme selon la revendication 8, caracterise en ce que les glissieres (17, 
18) connprennent chacune une languette elastique (28) pourvue d'une saillie 
(28a) au voisinage de son extremite. lesdites languettes etant destinees, en fin 
de glissement du capteur (1 ), a pernnettre son clipsage. 

10. Systeme selon Tune quelconque des revendications 1 a 9, caracterise en ce 
que les moyens internes de connexion comprennent deux connecteurs (15, 16) 
en forme de U dont la base est associee sur la face interne du capot (3) et dont 
les deux branches sont agencees pour recevoir et connecter une patte de 
connexion (1 3, 14) prevue sur le capteur (1 ). 

1 1 . Systeme selon I'une quelconque des revendications 1 a 9, caracterise en ce 
que les moyens internes de connexion comprennent deux contacteurs (22) 
montes en translation respectlvement dans un Iogement (24) prevu dans la face 
interne du capot (3), entre une position de repos dans laquelle le contacteur (22) 
obture le Iogement (24) et une position de connexion, le passage d'une position 
a I'autre se faisant sous Taction de ia fixation du capteur (1 ). 

12. Systdme selon I'une quelconque des revendications 1 a 11, caracterise en 
ce que les moyens externes de connexion comprennent un connecteur (11) 
pr^vu sur la face externe du capot (3). 
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13. Systeme selon Tune quelconque des revendications 1 a .11, caracterise en 
ce que les moyens externes de connexion comprennent un fil surmoule (19) 
dans le capot (3), Textremite dudit fil opposee aux moyens internes de 
connexion etant pouryue d'un connecteur (20). 

14. Capteur (1 ) destine a etre fixe sur le capot (3) d'un syst6me de fixation selon 
Tune quelconque des revendications 1 a 13, caracterise en ce qu'il comprend 
des moyens complementaires de connexion electrique destines, une fois le 
capteur (1 ) fixe sur le capot (3), a cooperer avec les moyens internes de 
connexion electrique du capot (3), de sorte at^etablir la connexion entre ledit 
capteur et Tunite par rintermediaire des moyens externes de connexion. 

15. Capteur selon la revendication 14, caracterise en ce qu'il comprend un 
corps en materiau plastique dans lesquels les moyens de detection ^^(63) sont 
surmoules avec les moyens complementaires de connexion saillant dudit corps. 

16. Capteur selon la revendication 14 ou 15, caracterise en ce qui! estide forme 
parallel§pipedique. 

17. Capteur selon Tune quelconque des^ revendications 14 a . 16, caracterise en 
ce que les moyens complementaires de connexion sont formes de. deux pattes 
(13, 14) destinees, lors de la fixation du capteur (1) sur le capot (3), a venir 
s'engager chacune dans les moyens internes de connexion. 

18. Capteur selon la revendication i4, caracterise en ce que Jes moyens 
complementaires de connexion sont formes de deux plaques (25) destinees, 
lors de la fixation du capteur (1) sur le capot (3), a venir en appui chacune sur 
les moyens internes de connexion., , ... 

19. Capteur selon la revendication 18, caracterise en ce.que les, plaques (25) 
sont surmoulees dans le corps de sorte a etre associees a |ui et a laisser une de 
leurs faces libre. - ^ ■ . . - 
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20. Capteur selon Tune quelconque des revendications 15 a 19, caracterise en 
ce qu*un joint torique (26) est dispose autour du corps. 

21. Ensemble conriprehant un %steme de fixation selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 13 et, fixe et connecte sur le capot (3) dudit systeme, un 
capteur (1) selon Tune quelconque des revendications 14 a 20. 

22. Ensemble selon la revendication 21, caracterise en ce que le capteur (1) est 
associe au capot (3) de sorte a permettre une lecture radiale des informations. 

23. Ensemble selon la revendication 21 , caracterise en ce que le capteur (1) est 
associe au capot (3) de sorte a permettre une lecture faciale des informations. 

24. Roulement du type comprenant une bague fixe (4), une bague tournante 
(29) et des corps roulants (30) disposes entre lesdites bagues, dans lequel un 
codeur (2) gen§rateur d'impulsions est associe a la bague tournante (29), ledit 
roulement etant caracterise en ce qu'il est equipe d'un ensemble selon I'une 
quelconque des revendications 21 ^ 23, le capot (3) dudit ensemble etant 
associe a la bague fixe (4). 
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